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TECNOLOGIA E SICUREZZA

SISTEMA TECNOLOGICO DI BORDO (STB)
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SISTEMA TECNOLOGICO DI BORDO (STB) € TEEMEL

Il Sistema Tecnologico di Bordo (STB) ha il compito di mantenere sotto vigilanza elettronica il
comportamento dell’agente di condotta del treno in funzione dei segnali ferroviari ed agisce
sulla velocita massima consentita sul tratto di linea percorsa, rallentandone la velocita per
preservare la sicurezza di marcia

In condizioni di pericolo, il sistema STB interviene dapprima segnalando al personale di condotta
I'anomalia e, nel caso in cui questi non intervenga, azionando automaticamente la frenatura di
servizio o di emergenza, fino ad arrivare all'arresto del convoglio

Apparati radio, sensori elettronici e antenne consentono una costante e continua comunicazione
Terra Bordo, garantendo i massimi standard di sicurezza di circolazione dei rotabili ferroviari

» L'adeguamento dei mezzi d’'opera di RFI con I'installazione del Sistema Tecnologico di Bordo (STB)
consente ai mezzi di circolare autonomamente come “treno”, secondo quanto richiesto dalle
direttive dell’Agenzia Nazionale per la Sicurezza delle Ferrovie (ANSF)

» |l Sistema Tecnologico di Bordo (STB) e stato installato sulle autoscale polifunzionali per i lavori
sulla linea di contatto denominate OCPC400, operanti attualmente in Italia sulle linee ferroviarie
Alta Velocita




STB - AUTOSCALA OCPC400 € TESMEL

Mezzi OCPC400 Attrezzati con STB

Matricola Direzione Territoriale DATA di Messa In Servizio
Produzione (DTP) (MIS)
1 06938 Venezia 02/10/2015
2 06939 Napoli 09/07/2015
3 06940 Roma 14/07/2015
4 06941 Bologna 16/07/2015
5 06942 Bologna 16/07/2015

» Installazione del Sistema Tecnologico di Bordo su 25 autoscale OCPC400 in produzione entro il 2017
» Installazione del Sistema Tecnologico di Bordo su tutti i mezzi di nuova progettazione/produzione per RFI




STB — LAYOUT CABINA OCPC400

Componenti Interno Cabina

ITEM COMPONENTE POSIZIONE
1 CRUSCOTTO DMI Banco di manovra cabina
INDICATORE VELOCITA’ . .
2 Banco di manovra cabina
RCEC
3 SPIE RCEC Banco di manovra cabina
4 AVVISATORE ACUSTICO | Cabina
5 TELEFONO VEICOLARE |Banco di manovra cabina
6 PIASTRA PNEUMATICA Cabina
SSB
7 PULSANTE RAP Banco di manovra cabina
8 PEDALE Banco di manovra cabina
SELETTORE . E
9 ABILITAZIONE BANCO Banco di manovra cabina
ARMADIO RACK
COMPONENTI .
10" 1 piaGNosTICI Cabina
+ APPARATO RCEC
11 GSM BRIDGE Cabina

€ TE=mMEE

VAR




STB - LAYOUT BORDO OCPC400 € TESMEL

Componenti Imperiale
12 | ANTENNA GPS/GSM-R |Cabina Lato DX
13 | ANTENNA GSM-R Cabina Lato SX
14 | RICEVITORESSC Cabina (Lato SX e DX)

Componenti Sottocassa

15 |ANTENNABTM Sottocassa

16 |capTATORIRSC Sottocassa su cacciapietre asse 1, lato

cabina
GENERATORE
17 | TACHIMETRICO DI boccola DX asse 2, lato cabina
IMPULSI{GIT) 1
GENERATORE
18 | TACHIMETRICO DI boccola SX asse 3, lato bobine

IMPULS! {GIT) 2

AssE u'2 BOCCOLAN 3




STB — CARRO DI TESATURA CTSB206 KTEEMEE

L'intero processo qualitativo relativo all’attrezzaggio del STB sulle autoscale OCPC400 e stato preso
come riferimento per la progettazione e l'installazione di un nuovo mezzo d’opera

Carro ditesatura CTSB206
Semipilota per ’'OCPC400




SISTEMA TELECOMANDO - MEZZI D'OPERA KTEEMEE

SISTEMA TELECOMANDO: permette la gestione remota della trazione, della frenatura e degli allarmi di piu veicoli collegati in convoglio

mediante il bus di treno WTB

OCPC400 1 CTSB206
L '{J ! e
\ _ Eé'ﬂ : E g;ﬁi . i i E Semipilota
- L #

\ e = ‘

WIRED TRAIN BUS - WTB
o Q¢ )
[ ~ 1
Gateway Gateway

TCN TCN

L0000 Oooo DDDD DDI_TIL__I
multl vehicle bus multi vehicle bus
MVB MVB

Esigenza: fare viaggiare come “treno” un convoglio di mezzi d’opera costituito da una OCPC400 e il carro di tesatura CTSB206 “Semipilota
entrambi dotati di STB

GATEWAY TCN: Ciascun veicolo & dotato per la parte di telecomando di due gateway TCN (Train Communication Network) operantiin
ridondanza conformi alle norme IEC 61375 ed UIC 556. | Gateway TCN hanno la funzione di trasmettere e scambiare

informazioni lungo il bus di treno WTB ed all’'interno dei mezzi verso i dispositivi connessi al bus di veicolo

WIRED TRAIN BUS: Larchitettura del bus di treno prevede la duplicazione del mezzo di trasmissione in accordo alla norma IEC 61375
(WTB) mediante due dorsali separate. Linterfaccia elettrica tra i veicoli in composizione e realizzata mediante la condotta

18 poli conforme alla UIC 558

BUS DI VEICOLO (MVB): Ogni Gateway TCN & connesso localmente su ogni rotabile al bus di veicolo (rete CAN) e si interfaccia con un
modulo Translator che ha la funzione di tradurre le informazioni dal linguaggio del telecomando al linguaggio

di macchina e viceversa




SISTEMA TELECOMANDO - NORME DI RIFERIMENTO KTEEMEE

* |EC61375—1, “Electric railway equipment — Train bus. Part 1: Train communication network”

* UIC556, “Information transmission in the train (train bus) — General dispositions”

* UlIC647, “Functional model for the remote control of traction units”

* UIC 648, “Connections for electric cables and air pipes on headstocks of locomotives and driving trailers”

* UIC558, “Ligne de telecommande et d’information. Caractéristique techniques unifies pour I'équipement des
voitures RIC”

» Telegrammi e logiche di funzionamento
» Hardware dei dispositivi e delle reti

» Layout dei componenti




SISTEMA TELECOMANDO - CABINA KTEEMEE

Nodo TCN costituito da due unita identiche connesse Display del sistema telecomando definito secondo lo standard UIC 647
tra di loro. La ridondanza del nodo di comunicazione & fgtm Y

definita in conformita alla UIC 556 ; Xiﬁ*
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Set: 100 km/h| 10:10:35

Composizione Convoglio

0 km/h Veicoli 2
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J. I—I l Trazione Abilitata
Connessione seriale per Anbm Ratterie Cariche
gestione ridondanza

Preriscaldo Attivo

Motori Accesi

Freno Pneumatico  Attivo

Starionamento Attivo

Strumenti Stato Emergenze] Allarmi - ‘




SISTEMA TELECOMANDO - WTB OCPC400 KTEEMEE

A\ A \Y
W W TESMEC
P v Rail

» Le connessioni 18 poli rispettano lo standard UIC 558




SISTEMA TELECOMANDO - WTB CTSB206 KTEEMEE

PASSAGGIO WTB

» Le connessioni 18 poli rispettano
lo standard UIC 558

TESTATA POSTERIORE




SISTEMA TELECOMANDO - Standard UIC 648 KTEEMEI:

AREA FISSAGGIO
" CAVO SPINA

AREA FISSAGGIO
F 18 POLIWTB

PRESA 18 POLI WTB

RANGE PER FISSAGGIO CONNESSIONI 18 POLI
Il range definito, se rispettato, permette l'accoppiamento tra
qualsiasi mezzo d’opera dotato di connessioni WTB




SISTEMA TELECOMANDO - DORSALE DI POTENZA KTEEMEI:

SISTEMA
BATTERIE

SISTEMA
BATTERIE

OCPC400, dorsale di potenza CTSB206, dorsale di potenza

Sui mezzi dotati di sistema telecomando € installata una dorsale di potenza che parte dal sistema batterie
ed attraversa i mezzi da testata a testata. Tramite la dorsale e una prolunga, € possibile alimentare
completamente I'impianto elettrico di un mezzo dalle batterie dell'altro

O TEsmee

Esigenza: Rair

» In caso di mezzo semipilota (motore diesel spento)
» In caso di avaria grave al sistema di alimentazione, o batterie =
completamente scariche




SISTEMA TELECOMANDO - PROSPETTIVA
“COMPLESSO” MEZZI D'OPERA € TESMELC

» Insieme di mezzi dopera, anche di
costruttori diversi, collegati tramite il WTB e
dotati di sistema telecomando secondo lo
standard UIC, che contribuiscono in sicurezza
alla trazione del convoglio

» A seguito dell'inaugurazione della rete la
velocita massima del convoglio risulta essere
la piu bassa delle velocita massime di tutti i
mezzi presenti

» Tutti i veicoli riconoscono sul WTB la
velocita massima del convoglio e la velocita
impostata dalla cabina del mezzo master
contribuendo alla  trazione sino al
raggiungimento della stessa

WIRED TRAIN BUS - WTB
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A Composizione Convoglio
34 km/h Veicoli: 6

Set: 35 km/h| 10:10:35

uIC: 1 2
TCN: 62 63
Tipo: CPC

I

Pr— 8Ll 17 34 35
Trazione Abilitata
Batterie Cariche
5 6
3 4 Preriscaldo Attivo
CTSB CTSB MotoriAccesi
m ':j §7 ¥ ':\ Freno Pneumatico Attivo
- Stazionamento Attivo
Strumenti Stato  |Emergenze| Allarmi 4= mp




SISTEMA TELECOMANDO - RIEPILOGO KTEEMEE

» La trazione del convoglio é gestita in totale sicurezza attraverso i telegrammi standard
e le logiche definite dalle norme in materia

» | gateway TCN, i display del sistema, il WTB consentono una continua e sicura
comunicazione tra i mezzi garantendo i massimi standard di sicurezza per la circolazione
dei rotabili ferroviari

» In caso di avaria di un mezzo, & sempre possibile preservare la trazione del convoglio
riducendo cosi i rischi di soste o blocchi della linea

> E possibile creare un convoglio di mezzi differenti, anche di diversi costruttori, purché
rispettino lo standard definito dalle norme




SISTEMA DI MONITORAGGIO REMOTO KTEEMEE

Tutti i mezzi di recente costruzione sono dotati di un sistema di monitoraggio da remoto costituito da:

» Un modulo GPS/GSM installato sul mezzo
» Una interfaccia di collegamento su PC, cellulare o tablet

I modulo GPS/GSM, collegato alla rete CAN del mezzo permette il rilevamento di un numero elevato di dati come:

Parametri motore diesel
Parametri della trazione
Parametri di lavoro
Posizione e km percorsi
Allarmi

Anomalie di utilizzo

YVVVVYVYYVYY

Linterfaccia di collegamento permette per ogni mezzo della flotta:

Identificazione della posizione

Identificazione della posizione in cui si & manifestato un allarme
Elaborazione dei dati per finestra temporale o tipologia di informazione
Storico degli allarmi o dei parametri

Elaborazione di grafici

VVYVYYY




SISTEMA DI MONITORAGGIO REMOTO - FLOTTA RFI KTEEMEE

Matricola Direzione Territoriale DATA di Messa In Servizio DATA di attivazione del NOTE
Produzione (DTP) (Mis) Monitoraggio
. Utilizzata per collaudi della CVT per installazione STB
1 06938 Venezia 02/10/2015 27/03/2015 T i T = G e (Tl
Utilizzata per collaudi CVT perconformita alla Specifica
2 06939 Napoli 09/07/2015 25/08/2015 diFornitura
Foggia —Rocchetta 5.A. — Melfi
Utilizzata per collaudi CVT perconformita alla Specifica
3 06940 Roma 14/07/2015 25/08/2015 diFornitura
Foggia —Rocchetta S.A. — Melfi
4 06941 Bologna 16/07/2015 17/07/2015
5 06942 Bologna 16/07/2015 17/07/2015
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SISTEMA DI MONITORAGGIO REMOTO
Localizzazione degli allarmi

€ TE=mMEE

BT T T

B Associazione di un allarme
= _ B, e - alle coordinate GPS

From: 01092016 O3 150000 > Equpment Tmestamg 8. Wessage type.
punto della linea in cui e avvenuto
A2 Autnscain OCPC4 . B082016 02-: 0 Sieep
Autoscals DCPCA00 sn 6340 # E Auloscaln OTPCA .. DSOWZ0IE 230645 WA Report Digal nput
Autoscala DCPCA00 sn 6042 ’ & AulDscHm DCPCA.. BS09R1E 231005 N Message
TESMEC RAILWAY Aulpscals OCPCA_.. 0S/092018 23:19:45 0 CAN
(e . Adsan0GPCe TG A A
T . , Ak OCPCA... SRS 213048 o can
LI g § Auliacais DCPCH... BSI09E0E 233945 0 can
£ . : Auloscala OCRCA... SABZ0TE 234245 o ot
4 . - o a Autnscain OCPC4 . 0092016 23:42:48 0 DU
& s ] Aubscs OCRCH... QSUZ0NG 34845 o can
ag Auloscaln OCPCA... QUOZ0TE 235648 o CAN
g " 5 > ° Auloscala OCPCA... RSIOB0TE DUI848 © caneaN
£ o & Autoscaln OSPC.. DEABZ0E DU 4B4S o can

1erott

L Pager w1 o X
esaage tyse. CANCAN

0011 Anzols Gel#G217 Ervks BO. taly

wing | Werking
: +  Eauipment M Auloscala OSPCA00 sn 6341

> E possibile richiamare uno
storico degli allarmi sino a o
2 anni

S. Message type

From:| 01092016 3| 150000 v
To: 120020188 160000 v

Autoscala OCPCA_.. 030812016 0236:02 Seep
Autoscals OCPCA.

7
0
Autoscals OCPCA... 0402016 0237:28 0 Seep
0
°

. Wake
quipment selector vin
4 wjrn
Autoscala OCPC400 sn 6938
Autoscals OCPCA00 sn 6339

Autoscals OCPCA... 080912016 023251
Autoscal OCPC4... 050812016 623752
Autoscala OCPC4. .. 0SK92016 23.09:45
Autoscals OCPCA... 050972016 230945 WA Engie ON

Wake

Seep

z
H

Report Digtal input

Autoscals OCPCA00 sn 6942 Autoscals OCPCA... 050912016 231009 0 ONMessage
TESMEC RAILWAY Autoscals OCPCA... 0S/092016 231945 0 can
TESMEC SPA A 4. 0SNZ016 232945 WA CAN
i i utoscals OCPCA... 0S/09I2016 232945 WA CAN
Autoscals OCPCA_.. 0810912016 232946 WA CAN

Autoscals OCPCA... 0S/0201623:39:45
Autoscals OCPCA... 0SKS2016 23:39:46
Autoscals OCPCS... 050972016 23:42:45
Autoscals OCPCS... 051092016 234248
Autoscals OCPC4... 0

0 can
o can
o ot
o ot
o out
Autoscals OCPCA... 0S/082016 234259 o out
Autoscals OCPCA... 05082016 234348 o can
Autoscals OCPCA... 05082016 235846 o can

0

0

0

0

0

0

0

20

34255

Autoscals OCPCA... 08082016 00-0:45 Report Satus;Ro.
CANCAN

can

cancan

Autoscals OCPCA... 0810812016 00.19:48
Autoacals OCPCA. .. 080312016 00:29:45
Autoscal OCFCS... 060812016 003948
Autoscals OCPC4... 06082016 00 43.45
Autoscals OCPCA... 080872016 0053.48

can

Autoscals OCPCA... 080820 Report ststus Re
o Peger oft . 2 Dipayng 1 - 187 of
Message type: CANCAN

Locaton- Via A Senna, 40011 Anzols del#6217 Emila B0, tay
061032016 00.19.46

Eaupment Status: ovng  Warkng

Equpment i Autoscals OCPCA0D 3n 6941




SISTEMA DI MONITORAGGIO REMOTO
Storico dei parametri

A%\ \ Y
|\ TESMEC

MY

CTEEMES

USER: VITO LUCARELLI

B Date selector

Quicl; Autoscala OCPC400 sn 6341 05/09/2016 23:18:45 25.083 27.450 59.000 468.450 508.000 23.000 109500 [¥] Ambient Temp ©
From:| 01/0972016 |L9)|  15:00:00 Autoscala OCPC400 sn 6941 05/09/2016 23:29:45 Average Work Pressure bar
To: [ 12092016). 7 16:00:00 Autoscala OCPC400 sn 6341 05/08/2016 23:29:46 27.781 27.250 82.000 469.650 516.000 39.000 1958 50( Barometric Press kPa
Autoscala OCPC400 sn 8341 05/09/2016 23:39:45. 27.375 27.100 80.000 489.800 480.000 £1.000 2077500 /| Battery Potential v
4 Equipment selector #|  Autoscala OCPC400 sn 6941 05/09/2016 23:38:46 V] Engine Coolant Temperaturs deg C
4 | RFI Autoscala OCPC400 sn 6941 0570912016 23:49:48 25.875 27.000 77.000 459,950 396.000 22,000 1261.000 Engine Fuel Rate Usage Lin
Autoscala OCPC400 sn 6338 Autoscala OCPC400 sn 6341 05/09/2016 23:59:46 25875 27.000 78.000 470.150 408.000 29.000 1271.50( V| Engine Hours hr
Autoscala OCPC400 sn 6939 Autoscala OCPCA00 sn 6941 06/08/2016 D0:09:45 25.187 27.000 78.000 470.300 400.000 29.000 1264 500 V| Engine Oil Fressure kPa
- 2::222::: EE::E:EE :: ::::' Autoscala 0CPC400 sn 6941 06/09/2016 00:19:46 24781 27.100 78.000 470.450 400.000 29.000 1267.00( /| Engine Percent Load (SPN 92} %
e —"—— Autoscala OCPC400 sn 6341 06/09/2016 00:28:45 24.500 27.000 78.000 470650 400.000 29.000 1265.50( ] Engine Speed rpm
TESMEC RAILWAY Autoscala OCPC400 sn 6941 0670912016 00:39:45 24.375 27.100 73.000 470.800 400.000 28.000 1267.00( Fuel Deiv Press kPa
TESMEC SPA Autoscala OCPC400 sn 6341 06/09/2016 00:48:45 24.281 27.050 78.000 470950 408.000 24.000 1262.500 Fuel Rail Press. 1Pa
TESMEC USA Autoscala OCPC400 sn 6941 06/0912016 D0:59:45 24.093 27.100 73.000 471150 400.000 27.000 1264.000 Gear 1 Disengaged
Autoscala OCPC400 sn 6341 06/09/2016 01:08:45 24.083 27.000 78.000 471.300 400.000 28.000 1261.500 Gear 2 Disengaged
Autoscala OCPC400 sn 6941 0670912016 01:19:48 24.093 27.050 73.000 471450 400.000 27.000 1262.500 Intake Manifold Press kPa
Autoscala OCPC400 sn 6341 06/09/2016 01:23:45 23875 27.000 78.000 471650 400.000 28000 1268 50( Intake Manifold Temp. deg C
Autoscala OCPC400 sn 6941 0670912016 01:39:48 23781 27.100 73.000 471.800 400.000 28.000 1271.500 LastEngine Speed rpm
Autoscala OCPC400 sn 6341 06/09/2016 01:43:45 23593 27.050 78.000 471950 400.000 27.000 1267 00( V| LastRail A1 Pressure bar
Autoscala OCPC400 sn 8341 06/09/2016 01:59:46 22.500 27.100 78.000 472.150 400.000 28.000 1267.00( V| LastRail AZ Pressure bar
Autoscala OCPC400 sn 6341 06/09/2016 02:09:45 23500 27150 79.000 472300 472,000 27.000 1804 50( V| Last Speed idraul. ot 1 pm
Autoscala OCPC400 sn 8341 06/09/2016 02:19:46 30.500 27.100 82.000 472.450 524.000 54,000 2103.50( V| Last Speed draul. Mot. 2 pm
Autoscala OCPC400 sn 6341 06/09/2016 02:18:46 V] Last Speed Machine Kmth
Autoscala OCPC400 sn 8341 06/09/2016 02:28:27 30.593 25200 82.000 472,600 456,000 34,000 1877.00( Last Working Mode
Autoscala OCPC400 sn 6341 07/09/2016 23:24:15. 22593 27600 54,000 472750 464.000 26.000 852.00( Last Work Pressure bar
Autoscala OCPC400 sn 8341 07/09/2016 23:34:14. 22593 27.500 71.000 472,950 396.000 17.000 247.50( Max Rail A1 Pressure bar
Autoscala OCPC400 sn 6341 07/09/2016 23:44:14. 25,000 24900 76.000 473.050 476.000 19.000 1791.00( Max Rail AZ Pressure bar
Autoscala 0CPC400 sn 6941 07/09/2016 23:54:14 25.000 27.300 81.000 473250 498.000 58.000 2118.50( Max Speed ldraul. Mot. 1 pm
Autoscala 0CPC400 sn 6341 08/09/2016 00:04:14. 22875 24900 78.000 473250 288.000 4.000 841.00( Max Speed ldraul. Mot. 2 pm
Autoscala OCPC400 sn 6941 08/09/2016 00:14:14 Max Speed Machine Kmh
Autoscala OCPC400 sn 6941 08/09/2016 00:14:15 22875 25.050 78.000 473250 0 0 ( Max Working Wode:
Autoscala OCPC400 sn 8341 08/09/2016 00:24:14. 22875 27.200 78.000 473.400 408.000 22.000 1265.00( Max Work Pressure bar
Autoscala OCPC400 sn 6341 08/09/2016 00:34:14 23.083 27200 78.000 4735600 400.000 27.000 1266.50( Pantograph Height mm
Autnsrala OCPCAN =0 A341 NANGIZ01A N34 15 Power Reduction %

» si possono selezionare mezzo e parametri da visualizzare in una finestra temporale definita

» per ciascun parametro € visualizzabile il valore medio relativo ad un intervallo di 10 minuti di funzionamento
o il valore massimo nello stesso intervallo




SISTEMA DI MONITORAGGIO REMOTO
Analisi dei consumi

A A\ \ Y
AW TESMEC
WY

Date selector

Quick:
From: 01/092016 (3 | 15:00:00
To: | 120092016|(3 | 16:00:00

fg Equipment selector
4 |l RFI
Autoscala QCPC400 sn 6938
Autoscala OCPC400 sn 6939
Autoscala OCPC400 sn 6940
] Autoscala OCPC400 sn 6941
Autoscala OCPC400 sn 6942
TESMEC RAILVIAY
TESMEC SPA
TESMEC USA

REPORT: FUEL CONSUMPTION

- FROM: 01/09/2016 15:00:00 - TO: 12/09/2016 16:00:00

o ——c | | | [Emcsocromwed]

0 5 10 15 20 25 30

Total fuel average 1469  Lih

REPORT: FUEL BURNED

FROM: 01/09/2016 15:00:00 - TO: 12/09/2016 16:00:00

Uit | N {755

Autoscala OCPC400 sn 6941 (Hours: 12:02:14)

0 30 60 90 120 150 180

Total fuel burned  176.83  Liters

Modalita di utilizzo (lavoro o trasferimento)

legata alla finestra temporale

£ Date

Quick:

From:| 01082016 3

Toi | 12092016 O
quip

4l RFI

Autoscats OCPCA00 sn 63X
Autoscals OCPC400 sn 6
Autoscals DCPCADD &
W Autoscals OCPCAD0 sn 6841
Autoscals OCPCAD0 5 6842
TESMEC RAL)
TESMEC SPA
TESMEC USA

€ TE=mMEE

Consumo Carburante
(medio o totale) legato alla
finestra temporale

Wiork Shift any -
REPORT: PRODUCTIVITY
ROM: 40920 5
ala DCPCADD 80 6341
W O/ idle 06:50:39 [47.91%]
W Longiie
Moving | Working 072831 [52.
High workicad B
Toul Va0




SISTEMA DI MONITORAGGIO REMOTO
Sintesi di utilizzo dei mezzi

€ TE=mMEE

Nome Veicolo Marchio Modello | Numero di serie | Ultimo aggiornamento Ultima posizione Ore motore | Contachilometri GPS [Km]
Via Molise, 145, 30174 Venezia, Italy,
Autoscala OCPC400 Tesmec OCPC400 (06938 18/12/2015 09:23:59 Italy 399,70 1779,75
Autostrada del Sole, 81044 Mignano
Autoscala OCPC400 Tesmec OCPC400 |06939 18/12/2015 10:18:07 396,10 2498,99
Monte lungo CE, Italy, Italy
Via Stazione Anagni Morolo, 03012
Autoscala OCPC400 Tesmec OCPC400 (06940 18/12/2015 04:55:16 R 315,60 2085,57
Anagni FR, Italy, Italy
Via Agucchi, 106, 40131 Bologna, Italy,
Autoscala OCPC400 Tesmec OCPC400 |06941 18/12/2015 02:20:46 Italy 213,00 482,18
Via San Ruffillo, 40141 Bologna, Italy,
Autoscala OCPC400 Tesmec OCPC400 |06942 18/12/2015 10:46:01 Italy 285,90 2380,75
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Affidabilita, Manutenibilita e Supporto € TESMEL

Il monitoraggio costante dei mezzi permette il miglioramento di 3 fattori chiave per la determinazione della
disponibilita di una macchina:

= Affidabilita: Riduzione del “costo del guasto”.

OTTIMIZZAZIONE DEL PROGETTO

Z 250

= COLLAUDI

W TOTALE
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= 4
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w

3

S

06938 06939 06940 06941 06942
SN

= Manutenibilita: Riduzione del “costo connesso al guasto”.

Manutenzione
Manutenzione in seguito a

Preventiva guasti e/o
anomalie

= Sistema logistico di supporto: Piani di manutenzione mirata, gestione ricambi, attrezzature, sistema
informativo, addestramento continuo degli operatori.




€ TE=mMEE

GRAZIE PER L'ATTENZIONE

TESMEC
SERVICE

Registered & Operating office:
Via Zanica, 17/0 - 24050 Grassobbio (BG) Italy
Tel. +39.035.4232911 - Fax +39.035.4522444
Operating office:
C.da Baione, zona Ind.le, 70043 Monopoli (BA) Italy
Tel. +39.080.9374002 - Fax +39.080.4176639




